Robot teledirigido

En esta practica vamos a trabajar en parejas y usar:

- La conexidn de dos placas mediante la comunicacidn por radio.

- lluminacidn gracias a los Leds

- Los bloques de micro:bit maqueen.

1. Antes de nada, debéis decidir en el grupo qué placa envia datos y qué placa los recibe,
la que los reciba debe estar conectada al maqueen.

2. A continuacién, este sera el cédigo de la placa que envia.
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3. La placa que recibe debe tener el siguiente cddigo.
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Prueba a ver qué sucede.
Modifica el ejercicio de manera que:
> Sise pulsa el botdn A se avance.
> Sise pulsa el botdn B se gire a la derecha 45 grados.
> Sise pulsa el boton A+B se gire a la izquierda 45 grados.
Mejora el ejercicio de manera que si el robot encuentra obstaculos gire de forma
aleatoria para sortearlos.



